


a I a m a r i n j g' Jet-veneen ohjailu ja hallinta -

alamarin-jet — vesisuihkuvetolaite

JET-VENEEN OHJAILU JA HALLINTA

Ohjeissa kéytettyjd symboleita:

\ OSOITINNUOLI
\

~ _ RATIN TAI VIVUN KAANTOSUUNTA

"2

L4
L4

VENEEN LIIKKEEN SUUNTA

'

¥

VESISUIHKUN SUUNTA

OSAMERKINTA

v
~
m

VIHJE - teksti sisaltda hyddyllista lisatietoa tai vihjeen, joka helpottaa tydsuoritusta tai toimenpi-
dettd

M
LO5
71N

HUOMAUTUS - teksti sisaltaa varoituksen lievasta vaarasta tai mahdollisuudesta pienehkddn
laitteiston vaurioitumiseen

TAKUUASIA - teksti sisaltda takuuehdon

VAROITUS - teksti sisaltaa varoituksen vaarasta joka voi johtaa henkildvahinkoihin, laitteiston
rikkoutumiseen tai laitteiston vakavaan toimintahairioon

> > [>

Tor! VAKAVA VAARA - teksti siséltda varoituksen hengenvaarasta

E

Versio 1.00



Jet-veneen ohjailu ja hallinta a I a m ar i n j g

SISAIYSIUEHEIO.....eeeeeiiieeee e 3
(T (BT (=] Lo P RPRPRRR 3
1. Ohjaus- ja hallintajarjestelman Kuvaus...........ccccoooeeeiiiiiiiiiiiiiccee e 4
1.1. Vene, jossa on yksi vetolaite ..., 6
1.2. Vene, jossa on kaksi vetolaitetta..............ccooooiii . 8
2 N =1 0 111 =Y o PR 8
2.1. Ajaminen hitailla nopeuksilla ..., 8
2.2.Veneen Kaantaminen ...........ooooiiiiiiiiiie e 10
2.3. Ajaminen suurilla nopeuksilla ... 12
(@] ] 11 c- IS U U R P PP PPPPPPPPURPRPPR 14
LITTEET
Liite 1. Hallintalaitteet 1 ... 14
Liite 2. Hallintalaitteet 2 ... 15
Liite 3. Hallintalaitteet - Tupla 1 ......oooereii e 16
Liite 4. Hallintalaitteet - Tupla 2 ........oeveeeiee e 17

Versio 1.00



a I a m a r i n j i" Jet-veneen ohjailu ja hallinta

1. Ohjaus- ja hallintajarjestelman kuvaus

Vesisuihkuvetolaitteen ohjailuun kiytetddn kahta laitetta: ohjaussuutinta ja peruutuskau-
haa.

Ohjaussuuttimen (A, kuva 1.) tehtdvind on muuttaa vesisuthkun suuntaa oikealle tai va-

semmalle, minkd vaikutuksesta veneen suunta muuttuu. Ohjaussuutinta kiytetidan ratis-
ta.

Kuva 1

Kuva 2

.
*« , VENEEN LIIKKEEN SUUNTA

A

Versio 1.00
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Peruutuskauhan (A, kuvat 3. ja 4.) tehtdvadnd on suunnata suihku osittain tai kokonaan
veneen alle kohti keulaa, minkd seurauksena vene peruuttaa (kuva 4.). Peruutuskauhaa
kdytetddn aina erillisestd kahvasta.

Kuva 3

Kuva 4

..:A VESISUIHKUN SUUNTA

Niiden kahden laitteen eri asennoilla saavutetaan ERITTAIN HYVA OHJAILUKYKY
EDELLYTTAEN ETTA JARJESTELMA ON OIKEIN RAKENNETTU JA ASEN-
NETTU. VESISUIHKUVETOLAITE VAATIT AINA KAKSIKAHVAISEN HALLIN-
TALAITTEEN RATIN LISAKSI.
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1.1. Vene, jossa on yksi vetolaite

SEURAAVISSA KUVISSA HAVAINNOLLISTAMISEEN KAYTE-
TAAN ULKOASULTAAN SAMANNAKOISIA LAITTEITA. TAMA
EI TARKOITA, ETTA NE OLISIVAT MEKANISESTI TOIMINNAL-
TAAN SAMANLAISIA!

Hallintalaite (A, kuva 5.), jota veneen ohjaaja kayttda veneen ohjailuun on kaksikahvai-
nen.

Oikean puoleisella kahvalla (B, kuva 5.) hallitaan peruutuskauhan asentoa.

Vasemman puoleisella kahvalla (C, kuva 5.) vaihdetta ja moottorin kierroslukua yhdes-
sd. Talloin mekanismissa on oltava kaksi toimintoa: ensin siirretddn vaihde paille ja
kahvan liikkeen jatkuessa kaasua lisétéén.

Kuvassa oleva mekanismi on keskiasennossa, joten vaihde on vapaalla ja moottori on
tyhjakaynnilla.

MEKANISMIN ON EHDOTTOMASTI OLTAVA OIKEAN TYYPPI-
NEN, ETTA SE EI RIKO VAIHDELAATIKKOA!

Kuva 5

Jos jérjestelmaissi ei ole vaihdelaatikkoa, vasemman puoleisella kahvalla (C) hallitaan
ainoastaan kaasua. Tdlloin mekanismi on samanlainen kuin oikeanpuoleisessa kahvassa
(B) (kuva 5.).
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PERUUTUSKAUHA HALLITAAN AINA OMALLA VIVULLA!

Kuvassa 6. oleva hallintalaite pitdd peruutuskauhaa keskiasennossa (oikeanpuoleinen
vipu B), ja moottoria tyhjékaynnilld (vasemmanpuoleinen vipu C). Vipu on ala-asennos-

sa tyhjakaynnilla, koska peruutusvaihdetta ei ole (vrt. kuva 5, jossa tyhjakéynnilld vipu
on keskiasennossa vaihdelaatikon takia).

Kun peruutuskauhan asento on siddetty kuvan 6. mukaisesti, vene ei liiku eteen, eikd
taaksepdin, vaikka kaasua lisdtddnkin.

VENEESSA TULEE OLLA KUITENKIN AINA OHJAAJA, JOKA
RATTIA KAYTTAMALLA PITAA VENETTA PAIKALLAAN!

Kuva 6

Liitteissd on kaaviot hallintajarjestelmien eri vaihtoehdoista.
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1.2. Vene, jossa on kaksi vetolaitetta

Vene, jossa on kaksi vetolaitetta, vaatii 4 hallintakahvaa ja ratin.

Kahdella vasemman puoleisella kahvalla hallitaan vaihdelaatikkoa ja kaasua, tai pelkés-
tddn kaasua (A, kuva 7.).

Kahdella oikean puoleisella kahvalla hallitaan peruutuskauhoja (B, kuva 7.).

Ratilla ohjaillaan ohjaussuuttimia. Ohjaussuuttimet liikkkuvat yhdessi aina samaan suun-
taan.

Kuva 7

Ohjailu tapahtuu samalla tavalla kuin yksoisasennuksessa, mutta ohjailumahdollisuuksia
on vield enemman.

2. Ajaminen
2.1. Ajaminen hitailla nopeuksilla

Ohjailukyvyn aikaansaamiseen tarvitaan
aina tyontovoimaa. Tdman vuoksi on hi-
taillakin nopeuksilla ajettaessa on nostetta-
va kierroksia 1500-2000rpm. (kuva 8.)

Ajettaessa hitaasti veneen liikkeitd hallitaan peruutuskauhan ja ratin liikkeilla.
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KAASUVIPUUN EI TARVITSE KOSKEA!

Kuva 9
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Kun halutaan ajaa eteenpdin, nostetaan peruutuskauha ylos.

Kun halutaan hidastaa vauhtia, lasketaan kauhaa alas.

Kun vene halutaan pitdd paikallaan, siirretdin peruutuskauha keskiasentoon.
Kun halutaan ajaa erittdin hitaasti, lasketaan kauha léhes tdysin alas.

Kun halutaan peruuttaa, lasketaan kauha kokonaan alas.

MOOTTORIN KIERROKSET OVAT KOKO AJAN SAMAT 1500-
2000 RPM!

2.2. Veneen kaantaminen

Loivat kaarrokset tehddan ratin avulla kddntdmalld ohjaussuutinta (kuva 10.).

Kuva 10
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alamarin:jet

Jyrkét kddnnokset tehdddn ohjaussuuttimen ja peruutuskauhan yhteisliikkeelld, eli kdin-
tamaélla rattia ja laskemalla peruutuskauhaa. (kuva 11.)

Kuva 11
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N \.ﬂ RATIN TAI VIVUN KAANTOSUUNTA

.
’,‘ VENEEN LIIKKEEN SUUNTA

..A VESISUIHKUN SUUNTA
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2.2. Ajaminen suurilla nopeuksilla

Kun halutaan ajaa suurilla nopeuksilla, veneen nopeutta ei endé hallita peruutuskauhalla
vaan kaasuvivulla.

Peruutuskauha nostetaan tdysin ylos ja kaasua lisdtdan tarpeen mukaan. Kuvassa 12.
vene liikkuu tayttd vauhtia eteenpéin.

Kuva 12

My6s suurilla nopeuksilla voidaan tehdd nopeita kddnnoksia ja dkkipysdytyksid. Tama
tapahtuu peruutuskauhan avulla.

TA SUURILLA NOPEUKSILLA. VENEESSA OLEVIEN ON PIDET-
j TAVA TIUKASTI KIINNI AKKILIKKEIDEN AIKANA! VAROITA

/\ SEURAAVAT OHJEET KUVAILEVAT NOPEITA OHJAUSLIIKKEI-
STOR! \
MUITA ENNEN KUIN TEET NOPEITA OHJAUSLIIKKEITA!

Kun halutaan tehdd nopea kdinnds kovassa vauhdissa, kddnnetdén rattia haluttuun suun-
taan, ja lasketaan peruutuskauha osittain alas (kuva 13.).
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KUVISSA 13 JA 14 KIERROSLUKUMITTARI ON VIITTEELLI-
NEN, EIKA TARKOITA ETTA KAIKKIEN MOOTTORIEN HUIP-
PUKIERROKSET OVAT SEN OSOITTAMAT!

Kuva 13

v Ly

N\ /
~ 2000

4
3000 ~

Akkipysiytys voidaan tehdi suoraan ajettaessa tiydesti vauhdista. Tilloin peruutuskau-
ha lasketaan tiysin alas (kuva 14.). Vene pyséhtyy talloin erittdin nopeasti!

Kuva 14
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N \.:I RATIN TAI VIVUN KAANTOSUUNTA
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